








2) PIDT-Regler

o CGeben Sie die OPV-Schaltung (vier OPV’s) eines analogen PIDT1-Reglers an und beschriften
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e Berechnen Sie die Ges: amtiibertragungsfunktion des Reglers aus den vier k
Einzeliibertragungsfunktionen basierend auf Ihrer Schaltung.
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e Geben Sie (|IL Iunl wesentlichen ngcnsdmllcn cmcx PID- ch]crs an.
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