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Datum: 20012016 2. Test HWE Aufgabe:  |Wertung: | Bewertung
Klasse SBHEL —nl Lehrer: DUVM 41 25 “Z—E;
Note: Wertungsskala 2 15
| 0-50 Nicht genugend . | St4 G
51 -62 Gentgend 28 ‘ 7
/( 63 - 75 Befriedigend 4 3 (o)
76 - 89 Gut 7p

‘ 90 -100 Sehr gut

‘Zeit: max. 15"+ Vorber. | Schuler: W . WA— ' Summe: | 100 ' 7 =
1) Ein RISC-Prozessor soll eine 5-stufige Phasenpipeline erhalten. q x

a) (5P) Welche Stufen wird diese sinnvollerweise haben? (Bezeichnung e

der jeweiligen Stufe bitte ausschreiben) i e
b) (5P) Angenommen es gabe keine Pipeline-Hazards. Wieviele Taktzyklen wi i

: . erde 5ti i

lineares Progra_mm bestehend aus 10 Befehlen in der 5-stufigen Pipelir{e fertigzustgl:renn!;j?na 'f:” bengngt, iy

die Pipeline beim Programmstart leer war). FAOPInCHSie dn dess
c) (15P) Benennen Sie die drei wichtigsten Pipeline-Hazards

dhle Gl e e p und erlautern Sie, wie jeweils mit einer bestimmten

2)) (as) éfi\’/) Wlas \;lerstght man unter einer ,superskalaren Prozessorarchitektur”
ergleichen Sie ,in order execution* mit einer ,out of order execu "
warum nahezu alle moderne Superskalarprozessoren ,out of order” arbetnltzrr: Pl Vi meie RS,
¢) (5P) Welches besonderes Problem ergibt sich bei ,out of order execution engines" und wie wird dieses gelost?
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Angaben:

HS= AMig
cL>168

Gole > Y kil

bzw
. o aie die folgenden Aufgaben

4) (e 4 P) Ein Rechner soll einen direktabbildenden Cache besitzen. Bearbeiten Sie die folg

beantworten Sie die gestellen Fragen (je 4 P).

* HauptspeichergréRe: 2 MiB
*  Zugriffsbreite zu Speicher = Breite einer Cacheline: 16 Byte
+  der Datenbereich des Cache soll 4 kiB groR sein
7 ( .- a) geben Sie die niedrigste und die héchste Hauptspeicheradresse an (hex).
b) Zerteilen Sie die Adresse in die fur der Cachecontroller wichtigen Teile und benennen
als Beispiel die Hauptspeicheradresse: GRAM0x 24 6 81 Gr B: Ox 503 4 F
v~ ¢) Berechnen Sie, wieviele Cachelines der Cache umfasst (Dezimal)
/1 (2 d) Welche GroRe hat der Tagbereich des Caches in BIT (Dezimal) (+Skizze)
. €) nehmen Sie an, dass auf
(Nummer in Hex) steht dies
«f) Was steht dabei im Ta
v 9) Was muss der Cache
Vi h) Beschreiben Sie den

Sie diese; verwenden Sie

- in welcher Cacheline
der angegebenen Hautpspeicheradresse der Wert: Ox 44 steht; in W

€s Byte, falls der Zugriff einen Cache Hit ergibt? (+ Skizze Datenbereich)
g-Bereich im Eintrag mit dieser Nummer? (+ Skizze Tagbereich)

-controller bei einem Cache-Miss durchfahren. oy
Unterschied zwischen write-back und write through Cache-Strategie
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