HOHERE TECHNISCHE BUNDESLEHRANSTALT HOLLABRUNN

Datum: Art der Leistungsfeststellung:
10.2.2016 schriftliche Wiederholung Wertung Bewertung
Klasse: Gegenstand: Gruppe:
5BHEL DIC A
Zeit: 20 min. Lehrer:
+ Vorbereitungszeit DI. TROLLMANN Wilfried 1 30 £
Note: Name des Schiilers: 2 35 ,'
Mo %2 Flori an %
0 - 50 Nicht gentugend
51 - 62 Genugend
63 - 75  Befriedigend
76 - 89 Gut
90 -100  Sehr gut z 100 Punkte

1. Was ist ein diskretes kausales LTI-System? Erklaren Sie die Begriffe.
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2. Stellen Sie die Differenzengleichung und die Ubertragungsfunktion H(z) des folgenden Blockschaltbildes auf.
Erstellen Sie den ,C“ — ‘pdde fur dieses System.
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3. Wasist ein IIR Filter? Erklaren Sie die Struktur, die Ubertragungsfunktion und die Eigenschaften.
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Dreieckssignal mit Stérung Gruppe: B Klasse: SBHlf-L NAME: ﬁO/ZFGran ............
Ein Dreieck-Signal mit einer sinusférmigen Stérung ist zu filtern.
1. Erzeugen sie mit Simulink ein Dreieck Signal mit einer tiberlagerten sinusférmigen Stérung.

Abtastfrequenz = 8000 Hz

A /A‘ | Frequenz = 14 Hz

\ V| Phase=90°
Triangle Amplitude =+ 1,7
Generator

— Abtastfrequenz = 8000 Hz
fn] _ Frequenz =110 Hz
[l] Amplitude = 0.6

Sine Wave

Dokumentieren Sie das Signal mit aussagekréaftigen und sinnvollen Diagrammen im Zeit- und /
Frequenzbereich. {

2. Dimensionieren Sie eine Bandsperre mit maximal 4. Ordnung, damit die sinusférmige Stérung
maglichst gut entfernt wird und die urspriinglichen Parameter des Dreieckssignals ausgewertet
werden kénnen. Dokumentieren Sie dieses digitale Filter (Amplitudg‘gang, lmpulsqy(wort,
PoI/NuIIst{ayén) und geben Sie die Strldyﬁr und die Filterkoe\fﬁﬁenten des Filters an.

3. Wenden Sie das digitale Filter auf das unter Punkt 1 erzeugte Signal an. Vergleichen und
dokumentieren Sie das Signal mit aussagekraftigen und sinnvollen Diagrammen im Zeit- und
Frequenzbereich.

4. Schreiben Sie das Interrupt-Programm fiir das digitale Filter inklusive Variablen- und Konstanten-
Definition.

5. Geben Sie die Ubertragungsfunktion H(z) des digitalen Filters mit 5 Nachkommastellen an.
~2 sleke Rictsete
6. Geben Sie die Dokumentation als pdf - File im Qualify-Laufwerk ab:
Dateinamen: <Familiennamen_Gruppe_DigitaleFilter.pdf>

7. Geben Sie das Simulink File im Qualify-Laufwerk ab:
Dateinamen: <Familiennamen_Gruppe_DigitaleFilter.sIx>

8. Alle Diagramme sind in der Dokumentation mit weiBem Hintergrund und schwarzen bzw. farbigen
Linien darzustellen! (View — Style)
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