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1) a) (5P) DlmenS|on|eren Sie einen Gr—A—Paraftetschwingkreis Gr B: Senenschwmgkrels mit
folgenden Daten: Kennfrequenz 10 MHz, Gute: 20, Kennwiderstand 150 Ohm.
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b) (5P) Berechnen Sie den Betrag und den Phasenwinkel der Impedanz des folgenden
Serienschwingkreises: L= 240 nH, C= 10 pF, Rs< 15 Ohm bei f= 120 MHz.
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c) (10P) Skizzieren Sie maBstéblich das Zeigerdiagramm eines Gr-A:Serfenschwingkssises-Gr B:_
Parallelschwingkreises bei der Frequenz &xA=fe-+2-Gr B: 2 * fo. Schwingkreisdaten: fo = 10 ) MHz,
Gute = 10, Zo = 150 Ohm.
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2) (30P) Eine CPU in von Neuman Architektur (siehe RTL-Schaltbild-Auszug) ist durch folgende
Schllsseleigenschaften charakterisiert: 8-Bit Datenbus, 8-Bit Adressbus, Register: AR (Akkumulator),
MAR, SP, PC, IR; der zu realisierende Maschinenbefehl steht im Hauptspeicher MEM auf der Adresse

0x23, der PC-Inhalt ist 0x23, der AR-Inhalt ist 0x14. In MEM[0x55] steht Ox11.

Geben Sie ein moghches Mikroprogramm flr die A Abarbeltung des angegebenen Befehls an (IF und PC

inkrementieren nicht vergessen).

. RTL-Schreibweise flr jeden Schritt = Taktzyklus (Form: Ziel < Quelle)
. Welche Steuersignale missen in jedem Schritt gesetzt werden ?
. Welche Werte (Hex oder hiZ) liegen auf dem Adressbus AB bzw auf dem Datenbus DB?

ADD} AR, 0x55 (Addiere den Inhalt von MEM[0x55] zum Akkumulator. Der Wert 0x55 steht in der auf

den OPCODE folgenden Speicherstelle; der OPCODE steht in MEM[0x23] .
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3) a) (5P) Skizzieren Sie das Blockschaltbild und formulieren Sie allgemein die Schwingbedingung fir
einen 4 Pol-Oszillator. Erklaren Sie warum er schwingen kann, und auf welcher Frequenz er schwingen

wird.
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b) (15P) Teilen Sie die 4-pol LC- Oszillatoren nach der Art der Riickkopplung ein und beschreiben Sie
den Ruckkoppelmechanismus
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4) a) (5P) Was versteht man unter einer 3-Adress Befehlssatz-Architektur?

b) (20P) Zahlen Sie die wichtigsten (mindestens 4) Adressierungsarten fur Operanden auf und geben
Sie je ein Beispiel an.

c) (5P) Warum braucht die Ausfiihrung eines typischen Befehls bei einer von Neumann Architektur
mehrere Taktzyklen?
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