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Zeitdiskrete Systeme und Signale

Elementare Signale:
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Lineare invariante diskrete Systeme

(linear time invariant, LTI Systeme)
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Linearitat:
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Zeitdiskrete Systeme und Signale

Zeitinvarianz:
X[n-i] -> y[n-i]

Ein System ist Zeitinvariant, wenn ein um i Abtastintervalle verzogertes Eingangssignal x[n-i] ein um i
Abtastintervalle verzogertes Ausgangssignal y[n-i] bewirkt.

Impulsantwort:
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Die Impulsantwort h[n] ist eine Beschreibungsmaoglichkeit eines zeitdiskreten LTI-Systems.

Kausalitdt:
Ein zeitdiskretes LTI-System heilSt kausal, wenn seine Impulsantwort kausal ist:
h[n] =0flirn<0
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Stabilitat:

Ein zeitdiskretes LTI-System heil3t stabil, wenn seine Impulsantwort absolut summierbar ist:
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