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1) Elektrische Maschinen
e Nennen Sie die drei grundlegenden Gruppen von elektrischen Maschinen.
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e Zu welcher Gruppe g

e Nennen Sie die vier wesentlichen Betriebsarten eines Motors.
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2) Anschluss der Spulen bei 2-phasigen Schrittmotor

lie
| beschriften Sie ¢
e Geben Sie die Ansteuerung eines bipolaren 2 2-phasigen Motors an unc

wesentlichen Komponenten und Spannungen.

e Geben Sie die Ansteuerung eines unipolaren 2-phasigen Motors an und beschriften Sie die
wesentlichen Komponenten und Spannungen.

e Welche Unterschiede ergeben sich zwischen den beiden Ausfiihrungen (Anz

ahl der Spulen,
Stromrichtung, Anzahl der Schalter, ....)? puici

Unipalan ;/’Uy :
* ASpudn i} i rpins, AN N
Wordet: Mon Tschalhen roSpale(Waghat Y
.W:MW/MMAMZ’( ke ProStle dofrin ivh dic

N qrne Sl
{
6%[5%”&0%\ | Mw_w"\d‘m%w
soidt Thllinakn  Boamon nnohliung Wwadn T o iRl
Sk woirndin, ( frallor Widirafound
Wb uMedatnapXung |

M‘f'
R
: nee el




3.)Ansteuerung von 2-phasigen Schrittmotoren

* Zeigen Sie anhand des Stromverlaufes in den Spulen eines 2-phasigen Schrittmotors die

Ansteuerung im ,,Normaldrive* fiir zwei Umdrehungen
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e Nennen Sie zumindest zwei weitere Ansteuerungsarten und geben Sie Unterschiede zum
,,Normaldrive* an.
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4) Positionen von 2-phasigen Schrittmotoren

e Geben Sie die vier mdglichen Positionen eines 2-phasigen Schrittmotors im Normaldrive™-
Betrieb an (Beschriften Sie die Spulenenden, Bestromung der Spulen mit Polaritit, Stellung des

permanentmagnetischen Rotors unter Angabe von N- und S-Pol)
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e Im Falle eines Motorbetriebs kommt es bei obigem 2-phasigen Schrittmotor insbesondere bei
niedrigen Drehzahlen zu einem unruhigen Lauf des Motors. Welche Maglichkeiten kennen Sie,
um dieses Problem zu beheben.
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e [Im Falle einer Positionieraufgabe ist bei obigem 2-phasigen Schrittmotor die Schrittweite sehr
groB. Welche Méglichkeiten kennen Sie, um dieses Problem zu beheben.




