HOHERE TECHNISCHE BUNDESLEHRANSTALT HOLLABRUNN
Héhere Abteilung fiir Elektronik
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Die Beantwortung folgender Fragen hat ausfihrlich mit den wesentlichen Inhalten so zu erfolgen, dass das
Verstdndnis der Fragestellung dokumentiert wird. Schreiben Sie iibersichtlich und leserlich.
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~%  b) In welche beiden Gruppen kann man die Sensoren einteilen und wodurch unterscheiden sich
diese ?

-, ¢) Erklaren Sie anhand der Formel fiir den Leiterwiderstand die Funktionsweise von
Dehnungsmessstreifen.

-S d) Welche Arten von temperaturabhéngigen Widerstéinden gibt es und wie sind ihre
Eigenschaften?

~AA ¢) Erklaren Sie die beiden magnetischen passiven Sensorprinzipien !
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2.) Ein Drehpotentiometer mit einem maximalen Drehwinkel von 270° wird als Drehwinkelgeber
eingesetzt. Es wird an 30 V angeschaltet. Welcher Drehwinkel ergibt sich, wenn die Spannung am
Potentiometerabgriff 6,5 V betragt?
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3.) Ein Fotowiderstand (LDR) hat folgende Kennlinie.
Lesen Sie den Widerstandswert fiir 5 Lux ab: 5/4 5 [ ‘/ )
Lesen Sie die Beleuchtungsstirke ab, wenn der LDR 800 € hat: m 50 ?x

Zeichnen Sie die Hilfslinien fiir die Ablesungen ein!
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4)) Eine Messkette ist aus 4 Gliedern aufgebaut.

Glied 1: cl =25 pF/Pa+/-5%
Glied 2: c2 =50 mV/pF +/-2,5%
Glied 3: c3=25+/-15%

Glied 4: cA=1mA/V+-2%

a) Berechnen Sie den Koeffizienten der gesamten Messkette (richtige Einheiten!) sowie die zu

erwartende gesamte Abweichung in %.

b) Die Abweichung von cl kann auf +/- 3% verbessert werden. Welche Gesamttoleranz ist damit

moglich?

¢) Kann man 3,5 % Gesamttoleranz erreichen, wenn zusétzlich c2 bis ¢4 verdndert werden, aber
deren Verbesserung nur bis 1% moglich ist (rechnerischer Nachweis)?
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